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RED DE ESTACIONES DE REFERENCIA
DE OPERACION CONTINUA CORS 2016-2017.
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SISTEMA GNSS

CONSTITUCION DE UN SISTEMA DE NAVEGACION POR SATELITE
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FIGURA 1.4 Funcionamiento de un GNSS ''¥




Sistemas de Aumentacion GNSS

FIGURA 2.2 Sistemas de aumento existentes en la actualidad """




CONTROL DE CAUDAD DE
FOTOGRAFIA AEREAN

TOMA DE FOTOGRAFIA
AEREA

CONTRO DE CALIDAD DE
FOTOGRAFIA AEREA: Se
verifica la calidad de la
fotografia aérea para
determinar si cumple con los
requerimientos para la
actualizacion y revision de
campo.







1. Proyecto Modelo digital global
2. Modelo Geoide Global.




PROYECTO MONITOREO Y ANALISIS
DE LA CUENCA DEL POLOCHIC-MOTAGUA




PROGRAMA DE COOPERACION INTERNACIONAL POR
UNIVERSIDAD DE PARIS VI, DE NICE Y EL IGN DE FRANCIA
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Surface rupture
of the 02/04/76,
ocos Plate _7.5 earthquake
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