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Introduccion

Observatorio
Geodésico
Fundamental
Argentino-Aleman

: k

Instrumentos:

. Telescopio Laser

. Radiotelescopio

. Sistema GNSS

. Gravimetro

. Laboratorio del

. Tiempo

. Instrumentos
meteoroldgicos

. Sensores humedad

marco de referencia terrestre
internacional (ITRF) es el producto
de la combinacién de cuatro redes
medidas con técnicas espaciales
diferentes:

VLBI, SLR, GNSS y DORIS
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Invariant Point (IVP)

Punto fijo definido como la
interseccion del eje primario
con el vector perpendicular
entre el eje secundario y el
eje primario

Puntos inaccesibles para
observar directamente.

Frente a un cambio en el
instrumento la situacion
espacial del IVP cambia.




Reference Point (RP)

Colocalizacion:

Vectores espaciales entre
puntos de referencia (RP)

+

Excentricidades
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VLBI Reference Point (RP)

Representa la interseccion entre el plano
horizontal tangente al teton altimétrico y la
direccion vertical a la marca planimétrica
mas cercana al punto invariante de la
técnica.
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Reference Points




Relevamiento altimeétrico

Intrumental: Nivel DiNi 11, Miras de Invar de
1,2y 3 mtsy tripodes.

Metodologia:
2 campafas de medicion (Oct 16 y Mar 17)
7 estaciones del nivel
26 desniveles medidos
5 lecturas por medicion
1 cota de arranque
Vinculacién con marca altimeétrica oficial (IGN, Nov 17)
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Relevamiento altimeétrico

Pilares de la red de

Gravimetro apoyo
Tetones — _
altimétrico Cilindro centro fisico
S (SLR) del VLBI

Centro fisico

del SLR

Pilares de la red de
apoyo

GNSS

| _ Cota de arranque
Determinacion de (VLBI)
cotas ortomeétricas
del predio.

Precision 0.3 mm
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Relevamiento planimeétrico Octubre 2016:

Medicion de todos los angulos y 2 lados
Método de minimos cuadrados, método de
variacion de coordenadas.

Se utilizaron dos teodolitos, un Wild T2 de
1” y un Wild T1610 de 1.5”, sefiales de
punteria y una mira de base invar.
Precisiones del vector S-V de £0.6 mm
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Relevamiento planimétrico

Octubre 2016:

Medicion de todos los angulos y 2 lados
Método de minimos cuadrados, método de
variacion de coordenadas.

Se utilizaron dos teodolitos, un Wild T2 de
1” y un Wild T1610 de 1.5”, sefiales de
punteria y una mira de base invar.
Precisiones del vector S-V de £0.6 mm

Marzo 2017:

Medicion similar modificando cuadrilatero.
Se utilizé 1 teodolito Wild T1610 de 1.5” y
una estacion total Stonex R2-2.
Precisiones ligeramente inferiores.
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Relevamiento planimétrico

Octubre 2016:
Medicion de todos los angulos y 2 lados
Método de minimos cuadrados, método de
variacion de coordenadas.
Se utilizaron dos teodolitos, un Wild T2 de
1” y un Wild T1610 de 1.5”, sefiales de
punteria y una mira de base invar.
Precisiones del vector S-V de £0.6 mm

Marzo 2017:
Medicion similar modificando cuadrilatero.
Se utilizé 1 teodolito Wild T1610 de 1.5” y
una estacion total Stonex R2-2.
Precisiones ligeramente inferiores.

Reprocesamiento utilizando las dos
campaifas

Abril y Septiembre 2019:
Medicion del triangulo CDV para la
determinacion de la excentricidad.
Medicion excentricidad SLR.
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Resultados Local Survey
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Relevamiento GNSS

Medicion, Sesiones (24hs)

Punto Atursde Fecha Semana GPS| Dias
Antena [m]

VLBI 0.9790 may-15 1843 ad
ASLR 11.452 mar-16 1887 6d
A310 0.1733 octy nov-16| 1920-1923 | 21d
A320 0.1540 octy nov-16| 1920-1923 | 2id
A360 0.1500 nov-16 1923 6d
AGGO 0.1550 mar-17 1941-1943 | 14d
A340 0.1590 mar-17 1941-1943 | 14d

Alturas referidas a los bulones altimétricos de
cada punto.

Se utilizaron bases de centrado forzoso en algunos
casos, tripode y base nivelante en otros.

Puntos fiduciales: AZUL, BCAR, IGM1, LPGS, MPL2,
UYCO.

Se determinaron las coordenadas geoceéntricas de
los técnicas principales y de los pilares de la red de
control respecto a SIR15P01 (IGb08).
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Excentricidades

Vectores que vinculan el punto invariante
con los puntos de referencia utilizados
para cada técnica espacial.

Planimetria

(S 5 ) e i E3SIRGAS & =



Excentricidades

Vectores que vinculan el punto invariante
con los puntos de referencia utilizados
para cada técnica espacial.
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Excentricidades

En el caso de GNSS, es
simplemente la distancia vertical
entre el teton altimétrico y la base
de la antena (ARP).
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Excentricidades

0.0015m 0.00 m (Proxima
charla)

Obmervatorio Argentine - Aleman de Geodesia | Argentinean - Garman
Geodetlc Observatory | Arpantinisch - Deutsches Geodatischws Observitorium
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Muchas Gracias por su
atencion!
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