SOLUCAO DE AMBIGUIDADES GPS NO POSICIONAMENTO POR
PONTO PRECISO UTILIZANDO UMA REDE DE ESTACOES

Chaenne Milene Dourado Alves - UNESP - chaennedourado@yahoo.com.br

» Y o ¥ Ag Joao Francisco Galera Monico - UNESP - galera@fct.unesp.br
A P - -. -

Veronica Maria Costa Romao - UFPE - vcosta@ufpe.br

C AP E S

Introducdo Resultados

O PPP ¢ realizado a partir do pds-processamento das observaveis da
pseudodistancia e da fase, incluindo oOrbitas precisas e correcoes
para os relogios dos satélites, juntamente com modelos apropriados

Experimento com 20 minutos de dados

ComponenteLeste - 20 minutos

Componente Norte - 20 minutos

para varios fenomenos fisicos que afetam as observagoes. o ’
No modelo atualmente operacional do PPP as ambiguidades séo E 1o £«
estimadas como solucao real (float). A solucao das ambiguidades S . 5 l
logo no Inicio do levantamento reduziria o tempo de ocupacao, 0S 2
custos e aumentaria a produtividade.
Nessa pesquisa sao Investigadas as melhorias factiveis de serem Resultante (3D) - 20 minutos Componente Vertical - 20 minutos
obtidas no PPP a partir da solucao das ambiguidades envolvendo um oo -
conjunto de estacOes operando simultaneamente. e o
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Experimento com 60 minutos de dados
EstacOes de Teste | |
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de todas as estacoes da rede
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. suporte ) Consideracoes Finais
L Em todos 0s experimentos, observou-se que a componente leste
s . N p s R i : : 5 i1
Solucdo das ambiguidades brocessamento dos dados apresen:ou malorlis melhorllitsdapos solugao das ambiguidades. POAL
das estacOes da rede ﬂl]::> das eStagﬁeS de teste apresentou 0s meinores resuitados.
- suporte y - y . . .
= NAUS nao apresentou resultados satisfatorios nos experimentos. 1Sso
N pode ter ocorrido devido a distancia entre esta estacao e as demais.
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- _ Solucao das ambiguidades , N ,
Analise das melhorias entre as estacdes da rede Os testes revelaram que o metodo utilizado e recomendado para uma

obtidas suporte e as estacoes de teste estacdo localizada em ate 360 km da rede com intervalo minimo de 30
\_ ) \_ Y. minutos de dados.
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