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Situacion

Gran demanda de datos georreferenciados.

Conocimiento y preparacion escasa para el
procesamiento de observaciones GNSS.

Mediciones con equipamiento
monofrecuencia.
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Solucion

Aprovechar la extensa base de datos de la
red SIRGAS-CON con datos cada vez mejor
actualizados.

Aprovechar el acceso masivo a Internet

Implementar un sistema que permita el
procesamiento diferencial de datos via
Internet.
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Antecedentes

Servicios disponibles que realizan:

PPP.

Posicionamiento diferencial para
doble frecuencia.

No estan orientados a usuarios
equipamiento modesto.

receptores

con
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Otros serviclios

Mombre del

Método de Opciones Tiempo de Restricciones Limitaciones
servicio transferencia disponibles retardo a la lengitud
de datos (min) de los datos
ALSFPOS Carga Altura de antena = 25 Minimo de 1 h Dable Frecuencia
Via ftp Tipo de antena
N® de RINEX
SCOUT Via ftp Altura de antena = 15 Minimo de 1 h Dable Frecuencia
Carga el archivo Tipo Antena
a un sitio ftp Seleccion de las
est de referencia
OPUS Carga Altura de antena = 4 Minimo de 2 h Dable Frecuencia
Tipo antena 24 maximo Sdélo disponible
Seleccion de las en America Central
est de referencia y del Norte
FPF Carga Modo de procesamiento < 3 Mo hay minimo
(Estdtico o Cinemadtico) Maximo 6 dias
Auto-Gipsy Via ftp Ninguna < 3 Al menos 1 hr

preferiblemente
mas
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Toma de datos

Requiere:
Navegador WEB

Observaciones RINEX
Cuenta de correo electronico

http://www.fcaglp.unlp.edu.ar/lops
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http://www.fcaglp.unlp.edu.ar/lops

Servicio de Posicionamiento Diferencial GPS
Iniversidad Macional de La Plata - Facultad de Ciencias Astrondmicas v Geofisicas

Direccion de correo

+*

adjunte el archivo a  Par favor, adjunte uno a la vez.

procesar *
Examinar...
Formatos soportadaos: gzip, zip, 2, vyd, vyo.
Enviar
Laos sistemas de navegacidn por satélite (GNSS) han hecho [ = !
realidad la posibilidad del posicionamiento en forma sencilla, v - o
econdmica y & escala global, Sin embargo todo wsuario que et -
deses posicionarse con un errar por debajo de los cinco el L
metros debera frabajar con los observables directos v realizar £ =, g '”:'HL- [
. o , = " e ¥ |
sobre los mismos algin tipo de procesamiento o correccidn, Wb " g watl
of & a0
. i o B8a
Las tecnicas de post-proceso pueden ser de dos tipos: L L.
posicionarmientn puntual preciso o posicionamiento diferencial, wrs P T e,
Mientras que la primera presenta la gran desventaja de " T
requerir todos los tipos de observables posibles, dejanda fuera., { k I L
e . g o o YEa
de la solucidn a los usuarios con receptores menos costosos, b as £ 55
la segunda presenta la desventaja de requerir al menos dos o "NSA;} N7
receptores GPS que observen en forma simultanea, 1 T eest =
SANTR e 9%
0 . : DONZ®: o , % LPOS
El presente desarrollo utiliza |a técnica de procesamiento . f
diferencial, ya que la misma permite alcanzar exactitudes de T " "
pocos centimetros aln con los receptores mas econdmicos
. - . 3 a )
gue observan en una sola frecuencia, Como la tacnica BN eference station
diferencial exige datos observados en al menos dos receptores Do sensfcaton mtwork o ’
en forma simultanes, se toma como receptor de referencia OSautnem dens dxatan netwerk

alguno de los que integran una red de estaciones GMSS 136 o o
permanente de medicion continua.
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Validacion

Chequeo del tipo de compresion (zip, gz, Z)
con o sin formato rinex-comprimido.

Chequeo del formato rinex.

Solo se acepta un archivo por vez,
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Analisis de la observacion
<+¢Con qué tipo de observables cuento?
<¢A qué frecuencia de muesteo?

<+¢Para qué fecha?
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Seleccion de la estacion de
referencia

<»Estacion mas cercana que observo para esa
ventana de tiempo.

<»Cheqgueo sobre la estacion de referencia.

<» Analisis sobre
<»Cual es el tiempo de muestreo comun.
*»»Cuales son los observables comunes.
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Efemeérides

Estamos utilizando efemérides precisas

Chequeo sobre la existencia de la mejor
efeméride posible:

Ultra-rapida (incluye prediccion).

Rapida, disponible en horas.

Estandar, disponible con 10 dias de retraso.
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GPSeq

Prof. Galera Monico y colaboradores.

Acceso pubilico.

Puede ser ejecutado en forma desatendida.

Algunas limitaciones:
Sesiones de pocas horas.

Bases de algunos pocos cientos de kilometros.
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Salidas implementadas

Envio de un documento PDF con
informacion escrita y graficos embebidos.

Pagina WEB conteniendo una visualizacion
con Google Map
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Algunas pruebas realizadas
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Error Distribution
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Baseline Baseline length | Mean Error | 95 Y% of probability error
(Km) (cm) (cm)
rep3-rep4 0.900 3.63 13.8
hwut-p101 28.94 4.01 21.4
p016-p115 44.43 L7 20.3
coon-p016 67.05 9.58 45.2
mzac-mgzae 78.66 13.41 26.7
cata-jbal 99.69 11.12 30.8
autf-rio2 122.43 19.17 34.6
azul-bear 178.98 12:55 40.9
unro-igml 271.81 17.63 33.5
esqu-rwsn 507.97 26.03 217

11 de noviembre 2010, Lima Peru Reunidn de SIRGAS 2010




Conclusiones

“»EXiste un servicio de posicionamiento
diferencial via Internet para usuarios de
receptores monofrecuencia.

<*Brinda exactitudes decimétricas.

“+*Todavia no esta disponible para toda la
region.

<*Podria intentar utilizar un programa mas
robusto para procesar los datos.
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El servicio LOPS

Interface Web
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